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Pratica 6:

Controle de motores DC usando PWM e motores de passo

6.1 — Introducao e objetivos

O propésito deste experimento ¢é ilustrar uma aplica¢do envolvendo modulagao por largura de
pulso (PWM). Nesta modula¢do podemos alterar a largura do pulso (tempo em que a onda estd em
nivel alto) mantendo constante o periodo de saida conforme ilustra a Figura 1. Note que o ciclo de
trabalho da onda (duty cycle), que corresponde & relagdo "tempo em alto/periodo da onda' pode
produzir um valor de poténcia eficaz que varia com o ciclo de trabalho. A modulagdio PWM pode ser

empregada para outros propédsitos, inclusive o de comunicacao.

A ideia do experimento é usar a técnica de PWM para controlar a poténcia de um pequeno

motor DC de um cooler a partir da variacao do ciclo de trabalho.

Duty Cycle 10%

Period

Duty Cycle 30%

Pulse Width

Duty Cycle 50%

Duty Cycle 90%

Duty Cycle = Pulse Width x 100 / Period

Figura 1 - Ilustragdo da modulagdo por largura de pulso (neste caso a frequéncia permanece fixa) e a variacdo do ciclo de
trabalho para mudar a poténcia eficaz entregue a um dispositivo. Quanto maior o ciclo de trabalho, maior o tempo em alto
e portanto maior a poténcia entregue ao dispositivo.

7.2 — O circuito

Para esta pratica deve ser montado o circuito da Figura 2

12V
5V
10kQ
1 40 —
5 m AN ] 9k
N o e —3 38 —
- B = i %
A ) SE =
1t | LT =
T8 |- -

— 10 3
N —L 17 30 =
12 29 —

v i BC S

2 R 30 O BC
T CCP1 ] —
- 17 24 —
2 o S 1=
© 3% 5C

18F4550

Figura 2 - Circuito
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7.3 — O cdédigo

Crie um novo programa com o cddigo abaixo. Usando a fungdo set__pwml_duty, cujo argumento
deve ser uma variavel de 8bits, é possivel controlar o ciclo de trabalho da saida PWM1 que no caso
do PIC18{4550 é o pino CCP1 (pino 17) deste microcontrolador. Neste cédigo, a ciclo de trabalho é
controlado por um potenciémetro cujo valor é lido na linha 19.

1 #include "main.h"

2

3 void main ()

A4 {

5 intl6 valor;

6 Ce

7 setup_timer_0 (RTCC_INTERNAL) ;
8 setup_timer_1(T1_DISABLED) ;

9 setup_timer_2(T2_DIV_BY_16,255,1);
10 setup_timer_3 (T3_DISABLED|T3_DIV_BY_1);
11 setup_ccpl (CCP_PWM) ;

12 set_pwml_duty(512);

13 setup_comparator (NC_NC_NC_NC) ;
14

15 set_adc_channel (0);

16 while (TRUE)

17 {

18 delay_us(20);

19 valor = read_adc();

20 set_pwml_duty(valor);

21 }

22 }
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