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EMENTA

Teoria basica e aplica¢des a engenharia de sinais e sistemas.

PROGRAMA

1. A transformada de Fourier de tempo continuo

1.0.
1.1.
1.2.
1.3.
1.4.
1.5.
1.6.
1.7.

Introducdo;

Representagdo de sinais aperiddicos: a transformada de Fourier de tempo continuo;
Transformada de Fourier de sinais periddicos;

Propriedades da transformada de Fourier de tempo continuo;

A propriedade da convolugao;

A propriedade da multiplicagao;

Tabelas de propriedades de Fourier e de pares basicos da transformada de Fourier;
Sistemas caracterizados por equagdes diferenciais lineares com coeficientes constantes;

2. A transformada de Fourier de tempo discreto

2.0.
2.1.
2.2.
2.3.
2.4.
2.5.
2.6.

2.7.
2.8.

Introdugao;

Representagdo de sinais aperiddicos: a transformada de Fourier de tempo discreto;
Transformada de Fourier para sinais periddicos;

Propriedades da transformada de Fourier de tempo discreto;

A propriedade da convolugao;

A propriedade da multiplicagao;

Tabelas de propriedades da transformada de Fourier e de pares basicos da transformada
de Fourier;

Dualidade;

Sistemas caracterizados por equagdes de diferencas lineares com coeficientes constantes;

3. Caracterizacao no tempo e na frequéncia dos sinais e sistemas

3.0.
3.1.

Introdugao;
A representagdo magnitude-fase da transformada de Fourier;
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3.2. A representacdo magnitude-fase da resposta em frequéncia dos sistemas LIT;
3.3. Propriedades no dominio do tempo dos filtros seletivos em frequéncia ideais;
3.4. Aspectos no dominio da frequéncia e no dominio do tempo dos filtros ndo ideais;
3.5. Sistemas de primeira ordem e de segunda ordem de tempo continuo;

3.6. Sistemas de primeira ordem e de segunda ordem de tempo discreto;

3.7. Exemplo de anélise de sistemas no dominio do tempo e da frequéncia;

4. Amostragem

4.0. Introdugao;

4.1. Representacdo de um sinal de tempo continuo por suas amostras: o teorema da
amostragem;

4.2. Reconstru¢@o de um sinal a partir de suas amostras usando interpolacio;

4.3. O efeito da subamostragem: aliasing;

4.4. Processamento em tempo discreto de sinais de tempo continuo;

5. A transformada Z

5.0. Introdugio;

5.1. A transformada Z;

5.2. A transformada Z inversa;

5.3. Propriedades da transformada Z;

5.4. Alguns pares comuns da transformada Z;

5.5. Analise e caracterizagdo de sistemas LIT usando a transformada Z ;
5.5.1. Funcdes de transferéncia e resposta em frequéncia;

5.5.2. Teorema do valor final e do valor inicial;

5.6. Algebra da funcdo de sistema e representacdes em diagrama de blocos;
5.7. A transformada Z unilateral;

5.8. Obtengdo da transformada Z a partir da transformada de Laplace;
5.9. Mapeamento entre plano S e plano Z;

6. Resposta Dinamica

6.0. Introducio;

6.1. Funcgdes de transferéncia e resposta em frequéncia;
6.2. Representacdo de sistemas por realimentagao;

6.3. Efeito da localizac¢do dos pdlos;

6.4. Especifica¢des no dominio do tempo;

6.5. Efeitos de pdlos e zeros adicionais;

6.6. Estabilidade;

7. Uma Primeira Analise da Realimentacao

7.1. Equagdes basicas de controle;

7.2. Controle de erro em estado estaciondrio para entradas polinomiais;
7.3. Controlador de trés termos: Controlador PID;

7.4. Introducdo ao controle
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